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Tato ovladaci jednotka je dena pro 12V motory se samostatnymi vinutimi rotarouzeni do vykonu 200W. Jsou v ni
uloZeny 4 technologické rezimy prace medometu. dtddnje ovladana dwna tlaitky acinnost jednotky je signalizovana
3 Led diodami a zvukovym signalem.

Tlagitko ON ma dvoji funkci a slouzi ke spiritcyklu- start nebo naslednym stiskem je mozogklus zastavit stop -
stav OFF zazni zvukovy signal. Titko RESET slouzi k zastaveni a vynulovani cyklalé k programovani jednotky.
Bila Led dioda signalizuje blikanim st#ézeni, blika-li 1x za 2 sec znamena to standbymé¥iychozi), blikne-li 1x dioda
béhem procesu- znamen& ukeni pozvolného rozihu nebo pechod z jedné rychlosti na druhou, blika-li 1x eawndu =
¢ekani na dalSi etapu cyklu, sviti-li trvale 10seeriamena ukdeni cyklu a pechod na dynamické brémui.

Pred prvnim spughim musi uzivatel nastavit a ulozit do psaindl parametry:

1- dobu cyklu 1 min-255min

2-¢islo technologického rezimu 1,2,3,4

3- doba dynamického bezd — 1 impulsu odpovidéas 5 sekund, nastaveéislo 1

4- ohrardieni maximalni rychlosti — to jdslo 1- 4 a odpovida rozsahu 100% - 80%c¢ekamotoru,
nastaveno z vyrobislo 1=100%

Programovaniéchto parametr.

stisknout sotasré ok¥ tladitka RESET a ON/OFF, potom pustitditko RESET a stéle drzet ON/OFF. cde blikat
cervena LED a jako akusticka signalizace cvakat, rptéet bliknuti a cvaknuti udava dobu cyklu. Napechame-li
bliknout diodu 5x a pak pustime ditko ON/OFF bude zapséana do paindoba cyklu 5 minut. Po uvaini tlatitka
ON/OFF nam jednotka pro kontrolu vyblika a vycvalddet uloZzenych minut- v tomtoffpadt blikne a cvakne 5x. Potom
nasleduje 1 sekundova mezeréeavena Led dioda zZae rychle blikat a také rychle cvakat relé - tormpaa pechod k
nastaveni druhého parametru v tento momeéit stiskneme ON/OFRervena Led dioda bliknutim a relé cvaknuti udava
¢islo technologického rezimu, pustime-licitko ON/OFF po 2 bliknuti bude do patnulozen proces 2. Vice jak 4
bliknuti nejdou uloZit-mame jen 4 rezimy. @pactem bliknuti a cvaknuti je ndm oznametislo rezimu, v tomto
pripact dvé bliknuti a cvaknuti. Nyni nastavovartephazi k nastaveni 3 parametru -doba dmizdCervena Led dioda se



rozsviti na 4 sekundy a v tento moment stiskneméOPN , pédtem bliknuti a cvaknuti nastavime dobu dynymického
brzaéni (1 bliknuti = 5 sekund).#Ppozadovaném ptu uvolnime tlditko ON/OFF a p&tem bliknuti a cvaknuti je ndm
opst oznameno ulozen#slo pak se na 4 sekundy sebmzsviticervena Led dioda jako potvrzeni zapisu 3 parametru
v tento moment ofi stiskneme tl&itko ON/OFF a odptitame pd@et bliknuti 1- 4 . Po vybraném o tladitko pustime a
poctem bliknuti a cvaknuti je nAm &poznameno uloZzenéslo pak se na 4 sekundy sefbpzsviticervena Led dioda
jako potvrzeni zapisu. Zaeni se samo vréati po cca 5 sekundaeinnesti do vychoziho standby rezimu, nebo Ize gsoc
programovani kdykoli ukafit stiskem RESET. RowZ Ize po nastaveni kteréhokoliv parametru nepastaipna dalSi
krok a zdizeni si samo po 5 sec.dmnosti nastavené hodnoty uloZi.

5- Nastaveni vychozi rychlosti:

jsme ve vychozim standby rezimu-blika bila LED Bx2zsec. Potenciometr rychlosti nastavime do Lignste stiskneme

a drzime stisknuté #étko ON/OFF — blikne&ervena Led dioda pak zazni zvukovy signal a seldr/ LED dioda, ttdtko
uvolnime,pgechdzime ke spuSti motoru, ktery se pozvainrozbiha potom blikne bila Led dioda a nynfizeme
potenciometrem nastavit poZzadovan&kydpro paateini rychlost. Pro nastaveni této rychlosti je gy interval 30-40
sekund, Bhem té doby nastavime pozadovanou hodnotu a déd@gometrem nehybeme, uplynutim této doby se vypne
motor, ot&ky jsou uloZzeny a jednotkagjde do vychoziho standby rezimu.

1 technologicky rezim:

je uken pro medomet s radidlnim rozlozenim rélndebéhem vyt&eni medu. sklada se z 2 etap: stisknutiniitda
ON/OFF se rozsviti zelena Led dioda vychozihéranot&eni, je sepnut motor. Po pozvolném réfab Ize otéky rucné
nastavovat po celou dobu etapy 1, potom dojde kiyckému brzéni, sviti trvale bild Led dioda, motor vypina. Pak
dojde k rozsviceniervené Led diody ogaych otdéek, bila Led dioda blikd 1x sekundu¢mé se gerovnaji rameky, po
jejich uspdadani stldime ogt ON/OFF , probiha 2 etapa cyklu, motor je sgusipa&nym snérem s rénim regulovanim
ot&ek. Na konci cyklu pak dochazi k dynamickému Bricviti bila LED, vypnuti motoru, zazni 1x zvukosignal =
ukorteni 1 technologického rezimu. Jednotki®jge do vychoziho rezimu, blika bila Led dioda.

2 technologicky rezim:

sklada se ze dvou symetrickych etap, #emtych na 23asti : po stisku tiditka ON/OFF blikne zelena Led dioda, se
zpozdinim sepne chod motoru do leva a sviti zelena Ledadiprobiha pozvolny rozb a drzi se na gatenich ot&kéach,
které jsme ulozili do pa#ti v polovirs této etapy fejde na zvySené atidy, jeZ je signalizovano bliknutim bilé Led diody,
po uplynuti chodu na zvySené &t dojde k vypnuti motoru, zhasne zelena Led digutabiha brzéni- sviti bila Led
dioda, pak se rozsvittervena Led dioda opaych otdek, blika bila Led dioda. V tento moment je moZoéné otadit
rameky, po jejich zrngné stiskneme znovu ttdtko ON/OFF a obdohkinprobiha druha etapa cyklu. Po uplyntasu cyklu
dojde k zabrzéhi motoru a jeho vypnuti , zazni dva zvukové sigmainamujici konec technologického rezimu 2, jekaot
piejde do vychoziho rezimu, blika bila Led dioda.

3 technologicky rezim:

tento rezim je rozden na 3 etapy, kde 1 etapa trva 1/4 cyklu, 2 etapga2/4 cyklu a 3 etapa také 1/4 cyklu, oliecn
kazdému srru je ukencas 1/2 cyklu a v zgtcich 1 a 2cyklu je vZzdy pomaly ragbz divodu jest tézkych rameki,
zatimco 3 etapa ma jiz vySSi &ta.

Prvni etapa pozvolny rozb , potom chod na géateini rychlosti a po 1/4 cyklu zastaveni motoru, Brédsviticervena
Led dioda opénych ot&ek, blika bila Led dioda. Nyni Ize ¢m& pierovnat rameky.

Druhd etapa -stiskneme ON/OFF , suéfvena Led dioda, motor se pozvbimzbiha a bezi na pateni rychlosti, v
poloviré cyklu prejde Bhem 5 sec na zvySené dtg, uplynutimcasu této etapy motorrggde k brzdni a vypnuti, blika
bila Led dioda. Nyni Ize @prucné pierovnat rameky.

Treti etapa -stiskneme ON/OFF , sviti zelend Ledaiowbtor se pozvotnrozbiha a &2i na maximalni otky. tato faze
trva 1/4 cyklu a poté dojde k zab&rd a vypnuti motoru, zazni 3x zvukovy signal a j#a gejde do vychoziho rezimu,
bliké bila Led dioda.

4 technologicky rezim:

Je to automaticky rezim s reverzemésmot&eni pro medomet se zvratnymi ratkg, sklada se ze dvou symetrickych
etap, rozdlenych na Zasti : po stisku tidtka ON/OFF nam blikne zelena Led dioda, se zpoid sepne chod motoru
do leva a sviti zelena Led dioda, probihd pozvedapsh a drzi se na gateinich ot&kach, které jsme ulozili do paiti v
polovirg této etapy fejde na zvySené atiéy, po uplynuti tétaasti dojde brzéhi, k zastaveni motoru, zhasne zelena Led



dioda, rozsviti séervena Led dioda opaych otd&ek, se zpozéhi cca 2sec je spust opany chod motoru. Probiha druha
etapa cyklu. Po uplynutfasu cyklu dojde k zabrzdi motoru a jeho vypnuti, zazntyfi zvukové signaly oznamujici
konec, jednotka igjde do vychoziho rezimu - blika bila Led dioda.
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K piipojeni rotoru a napajeni pouzit vodio phrezu 2,5mrh k privodu buzeni sta 1,5mnf

zmeEnu snéru ot&eni Ize provést z&mou vodeu rotor nebo buzeni.



